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Блок MUX – мультиплексор, реализует переключение выходов автоматной сети (output1, output2) между 
выходами блока FSM-Net (output1

’’, output2
’’) и выходами блока SC-FSM-Net (output1

’, output2
’), в зависимости 

от значений, поступающих от детектора кода (на рис. 1 – Checker3). В мультиплексоре допускаются неисправ-
ности, приводящие к некорректному переключению между выходами блоков FSM-Net и SC-FSM-Net. Так как 
данные блоки работают корректно и не важно, откуда поступает сигнал на выход сети. 
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Пусть E, D − конечные множества. Будем рассматривать функции f: En → D при всевозможных значени-

ях n = 0, 1, 2, ... Множество всех таких функций обозначим P(E, D). Предположим, множество D содержит эле-
мент *, который интерпретируется как неопределённое значение. В этом случае функции в множестве P(E, D) 
называются частичными. 

Пусть f − частичная функция, зависящая от n переменных. Множество J  {1, …, n}, состоящее из чисел 
j1, …, jm, назовём достаточным для реализации функции f в классе K, если в этом классе найдётся функция g, 
зависящая от m переменных, такая, что при любых значениях переменных x1, …, xn из E выполняется условие  

f(x1, …, xn) = g(xj1, …, xjm) или f(x1, …, xn) = *. 

Обозначим через B(f, K) систему множеств, достаточных для реализации функции f в классе K.  
Рассмотрим задачу нахождения системы B(f, K) достаточных множеств для заданного класса K частич-

ных функций и произвольной частичной функции f, зависящей от n переменных. Будем интересоваться битовой 
сложностью алгоритма для решения данной задачи, в предположении, что функция f на входе алгоритма зада-
ётся вектором значений и система подмножеств на выходе задаётся вектором значений её характеристической 
функции. В [1] предложен метод, позволивший в ряде случаев получить нетривиальные по сложности алгорит-
мы для указанной задачи. 

В докладе предлагается новый метод решения указанной задачи, применимый для класса K, заданного 
посредством отношений. В том числе на основании предложенного метода получаются следующие результаты 
для частичных булевых функций.  

Теорема 1. Пусть K − класс всех частичных булевых функций. Система B(f, K) для произвольной частич-
ной булевой функции f, зависящей от n переменных, вычисляется алгоритмом битовой сложности O(n22n). 

Теорема 2. Пусть m − целое положительное число и K − класс всех частичных булевых функций, сохра-
няющих отношение x1 + … + xm = 0. Система B(f, K) для произвольной частичной булевой функции f, зависящей 
от n переменных, вычисляется алгоритмом битовой сложности O(n22n). 
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В сообщении рассматривается следующая распространенная постановка задачи восстановления 
информации. Известны значения ௜݂ = ݂(ܽ௜), ݅ = 1,… ,݉,	функции ݂: ܴ௡ → ܴ	 в точках множества A={ܽଵ,...,ܽ௠}. 
Требуется для произвольного x из аффинной оболочки множества A определить как оценку значения f(x), так и 


