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Как для способа измерения, точность имеет критическое значение для метода 

DIC [1, 2]. В последовательности измерений DIC участвует множество источников ошибок, 

возникающих как из экспериментальной, аппаратной части, так и в части программной 

реализации корреляционного алгоритма, что затрудняет количественную оценку погрешности 

[3]. 
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Рис.1. Представление алгоритм расчёта допустимого отклонений в САПР Mathcad 

(нижняя граница (верхняя граница рассчитывается симметрично)). 

F – входной массив перемещений, dF – входной массив численных производных F, nCA – 

половина аппертуры. 
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Рис.2. Иллюстрация применения алгоритма вычисления допустимых отклонений. 

Зависимость величины перемещения от координаты: красный – аналитическая величина 

перемещения; 

синий – зашумлённые величины перемещений; пурпурный – нижняя граница интервалов; 

зелёный – верхняя. 

 

Был разработан алгоритма определения допустимых отклонений перемещений для учёта 

ошибок расчёта векторов перемещений, влияющих на измерения деформации на поверхности 

нагруженных материалов методом корреляции цифровых изображений. Данный алгоритм 

заключается определение минимальных и максимальных отклонений величины 

рассчитываемого вектора перемещений по величине производной векторного поля в заданном 

окне (см. рис. 1). Применение данного алгоритма позволяет исключать из дальнейших 

расчётов перемещения, превышающие рассчитанные интервалы, или маркировать их и 

применять к ним алгоритмы коррекции (фильтрации, сглаживания и т.п.) (см. рис. 2). 
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