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В работе рассматривается задача оценивания по случайной выборке 1,..., nX X  нетто-премий и рент, 
задаваемых приведенными выше формулами, с использованием априорной информации. Например, часто нам 
может быть известно среднее время жизни EX или остаточное время жизни ( ).ET x  Синтез оценок, 
учитывающих такую априорную информацию, проводится по методике, приведенной в [10,11]. 

Доказаны асимптотические свойства предложенных оценок: несмещенность, состоятельность и 
нормальность. Результаты статистического моделирования (при объеме выборки, равном 210) показали, что 
точность оценивания с учетом информации об остаточном времени жизни увеличивается в 2,5 раза по 
сравнению с обычной оценкой, и вдвое – по сравнению с оценкой, использующей информацию о среднем 
времени жизни 
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В [1] рассматривалась задача оценивания функционала  
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 
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где , , 1,..., 1j t jt k    возможные значения функционала ( )jb H . Далее предполагается, что функции  , j 
симметричны относительно перестановок своих аргументов. Использование U  статистик при оценивании (1) 
с учетом (2) приводит к чрезвычайно трудоемким вычислениям [1]. Здесь предлагается оценка с меньшим 
числом вычислительных операций, что позволяет применять ее на практике.  

Обозначим ( 1) 1( ,..., ), 1,..., , [ / ]i i s isZ X X i n n N s    - целая часть. Каждое iZ  имеет функцию 

распределения ( )sH x


. Рассмотрим оценку 

                                                
* Работа написана в рамках научного проекта (№ 8.1.37.2018), выполненного при поддержке Программы повышения конку-
рентоспособности ТГУ. 
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статистического оценивания распределений вероятностей с использованием априорной  информации, 
приводящая к оценкам типа (3), рассматривалась в [2]. 

Теорема. Пусть 2
1( ) ,HE Z   4

1( ) , 1,..., ,H jE Z j m     det 0V  . Тогда при N   
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В работе также доказана сходимость в среднеквадратическом предложенных оценок с использованием  
методов и результатов из [3-5]. 
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In many applied problems, it is required to construct a mathematical model of the dependence of output variables 
on input variables of the stochastic object. To solve this problem, both parametric and nonparametric approaches are 
used. Each of these approaches has advantages and disadvantages. In the paper, we consider combined algorithms for 
the identification of stochastic objects using jointly nonparametric and parametric estimators of regression. 

Suppose that a stochastic object is described by a regression function

    ( , )
| ( | )

( )

y p x y dy
r x E Y X x y p y x dy

p x


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   , where    1, ,..., ,pX Y X X Y


 is a (p+1)-dimensional vector of  

p object’s inputs and output [1-5]. 
Usually the researcher has some information about the nature of the dependence of the output of the object from 

the inputs. Suppose that he can express this knowledge in the form of a given function  , ,x 


 where 

    1 ,..., s   


 is the vector of the known or unknown parameters. This type of information we call as a prior guess. 

In this paper, we consider the task of sharing the nonparametric estimation of regression and a prior guess. The 
approach using combinations of different estimators was studied, for example, in [6-10].  
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