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В данной работе идёт ознакомление с TOF-камерами, 

принципами их измерений и дальнейшие исследования  над 

получаемыми изображениями. В числе таких исследований 

улучшение изображений посредством применения различных 

фильтров и поиск оптимального алгоритма для наиболее успешного 

выделения объектов на обработанных изображениях. Помимо этого 

поднимается вопрос о сглаживании карты высот приближающей 

функцией. 
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